Poznan, 27.06.2022 r.
Przewdd doktorski
mgr. inz. Arkadiusza KUBACKIEGO

Pozycjonowanie 6-osiowego robota przemyslowego za pomocg hybrydowego interfejsu
bazujgcego na sygnalach bioelektryeznych z mézgu (EEG)

promotor: prof. dr hab. inz. Andrzej MILECKI

Proponowany sktad Komisji Doktorskiej do przyjecia rozprawy doktorskiej. jej dopuszezenia
do publicznej obrony oraz przyjecia obrony rozprawy doktorskiej:

przewodniczacy dr hab. inz. Andrzej Gessner,

prof. dr hab. Ewa Stachowska

prof. dr hab. inz. Michal Wieczorowski

dr hab. inz. Krzysztof Talaska, prof. PP

dr hab. inz. Gapifiski, prof. PP

prof. dr hab. inz. Adam Hamrol

dr hab. inz. Rafal Talar

prof. dr hab. inz. Andrzej Milecki — promotor

recenzent | — wyznaczony przez RD w terminie pdzniejszym

0 0l ity B R

10. recenzent 2 — wyznaczony przez RD w terminie pdzniejszym
Proponowany sktad komisji egzaminacyjnej do przeprowadzenia egzaminu doktorskiego z
nowozytnego jezyka obcego — jezyk angielski:

1. przewodniczacy dr hab. inz. Andrzej Gessner

2. mgr Izabela Cichocka — egzaminator

3. prof. dr hab. inz. Andrzej Milecki — promotor
Proponowany sktad komisji egzaminacyjnej do przeprowadzenia egzaminu doktorskiego z
dyscypliny dodatkowe] — podstawy ekonomii:

1. przewodniczacy dr hab. inz. Andrzej Gessner

2. prof. dr hab. Teresa Luczka — egzaminator

3. prof. dr hab. inz. Andrzej Milecki — promotor
Sekretarz: mgr inz. Arkadiusz JAKUBOWSKI




