Protokot
z posiedzenia Komisji Habilitacyjnej
z dnia 13 czerwca 2024 r.
poswieconego podjgciu uchwaty zawierajgcej opinie w sprawie nadania
przez Rade Dyscypliny Inzynierii Mechaniczne;j
Politechniki Poznanskiej

stopnia doktora habilitowanego w dyscyplinie inzynieria mechaniczna
dr. inz. Dominikowi Rybarczykowi

Komisja Habilitacyjna, powotana przez Rade Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna
Politechniki Poznanskiej w dniu 29 stycznia 2024 r. w sktadzie:
prof. dr hab. inz. Jerzy Swider z Politechniki Slgskiej — przewodniczacy,
dr hab. inz. Krzysztof Talaska, prof. PP - sekretarz,
prof. dr hab. inz. Grzegorz Litak z Politechniki Lubelskiej - recenzent,
prof. dr hab. inz. Andrzej Burghardt z Politechniki Rzeszowskiej im. Ignacego
t ukasiewicza - recenzent,
5. prof. dr hab. inz. Tomasz Krzyzynski z Politechniki Koszalinskiej — recenzent,
6. prof. dr hab. inz. Jarostaw Stryczek z Politechniki Wroctawskiej — recenzent,
7. prof. dr hab. inz. Stanistaw Legutko z Politechniki Poznanskiej — cztonek Komisji,

odbyta w dniu 13.06.2024 r. zamkniete posiedzenie w trybie zdalnym (platforma eMeeting),
poswigcone podjeciu uchwaty zawierajgcej opinie w sprawie nadania lub odmowy nadania
przez Rade Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna Politechniki Poznanskiej stopnia doktora
habilitowanego doktorowi inz. Dominikowi Rybarczykowi. W posiedzeniu wzieli udziat
wszyscy Cztonkowie Komisji.

Ll A

Przewodniczacy Komisji Habilitacyjnej otworzyt posiedzenie, witajac Recenzentdw,
Sekretarza i Cztonka Komisji. Stwierdzit prawomocnos¢ posiedzenia i przedstawit planowany
porzadek obrad. Przewodniczacy powotat komisje skrutacyjng sktadajacg sie z cztonka
komisji prof. dr hab. inz. Stanistawa Legutko oraz sekretarza komisji.

Przewodniczgcy Komisji stwierdzit, ze dokumentacja dotyczaca postepowania
habilitacyjnego jest przygotowana zgodnie z obowigzujacymi przepisami i od strony
formalnej nie budzi zadnych zastrzezen. Cztonkowie Komisji, w odpowiedzi na pytanie
Przewodniczacego, potwierdzili, ze zapoznali si¢ z peftng dokumentacjg dotyczacg
postgpowania habilitacyjnego dr. inz. Dominika Rybarczyka, zawierajgca wykaz publikacji
naukowych, informacje na temat dziatalnosci popularyzujgcej nauke, wspoipracy
z instytucjami naukowymi oraz osiggnie¢ dydaktycznych, jak réwniez z recenzjami.

Nastepnie Przewodniczgcy Komisji przedstawit harmonogram dotychczasowego
przebiegu postepowania, zgodnie z tabela:

Czynno$¢ w postepowaniu o nadanie stopnia doktora habilitowanego

Lot dr. inz. Dominikowi Rybarczykowi

28.09.2023 | Dr inz. Dominik Rybarczyk ztozyt wniosek do Rady Doskonato$ci Naukowej
0 wszczecie postepowania o nadanie stopnia doktora habilitowanego
w dyscyplinie inzynieria mechaniczna, ze wskazaniem Rady Dyscypliny
Inzynieria Mechaniczna Politechniki Poznanskiej, jako jednostki do
przeprowadzenia tego postepowania.

23.10.2023 | Rada Doskonatosci Naukowej zwrécita sie do Rady Dyscypliny Inzynieria
Mechaniczna Politechniki Poznanskiej, zatagczajgc wniosek Habilitanta wraz
z dokumentacja, z prosbg o podjecie uchwaly w sprawie zgody na




przeprowadzenie postepowania habilitacyjnego.

20.11.2023 | Rada Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna Politechniki Poznanskiej podjeta
uchwate w sprawie wyrazenia zgody na przeprowadzenie postepowania
habilitacyjnego.

Rada Doskonato$ci Naukowej poinformowata, ze powotata 4 osoby do
Komisji Habilitacyjnej w skfadzie:
e prof. dr hab. inz. Jerzy Swider — Politechnika Slaska —
przewodniczacy,
e prof. dr hab. inz. Grzegorz Litak — Politechnika Lubelska - recenzent,

e dr hab. inz. Andrzej Burghardt, prof. PRz. — Politechnika Rzeszowska
im. Ignacego tukasiewicza - recenzent,

e prof. dr hab. inz. Tomasz Krzyzynski - Politechnika Koszalinska —
recenzent,

13.12.2023

Rada Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna Politechniki Poznanskiej powotata
Komisje Habilitacyjng w skiadzie:
e prof. dr hab. inz. Jerzy Swider — Politechnika Slaska —
przewodniczgcy,
e prof. dr hab. inz. Grzegorz Litak — Politechnika Lubelska - recenzent,
e dr hab. inz. Andrzej Burghardt, prof. PRz. - recenzent,
e prof. dr hab. inz. Tomasz Krzyzynski - Politechnika Koszalinska —
recenzent,
e prof. dr hab. inz. Jarostaw Stryczek — Politechnika Wroctawska —
recenzent,
e prof. dr hab. inz. Stanistaw Legutko — Politechnika Poznanska—
cztonek Komisji,
e dr hab. inz. Krzysztof Talaska, prof. PP — sekretarz- Politechnika
Poznanska

29.01.2024

31.01.2024 | Przewodniczgcy Rady Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna Politechniki
Poznanskiej, w porozumieniu z przewodniczacym Komisji Habilitacyjnej, za
posrednictwem Sekretarza Komisji, przekazat wszystkim Cztonkom Komisji
dokumentacje wniosku, w tym takze pisma do Recenzentdéw, z prosbag
0 opracowanie recenzji i opinii w sprawie nadania lub odmowy nadania
stopnia doktora habilitowanego.

14.05.2024 | Sporzadzenie | przekazanie, do Dziekanatu Wydziatu Inzynierii
Mechanicznej Politechniki Poznanskiegj, wszystkich recenzji.

22.05.2024 | Wyznaczenie terminu posiedzenia Komisji Habilitacyjnej na dzien
13.06.2024

13.06.2024 | Posiedzenie Komisji Habilitacyjnej poswiecone podjeciu  uchwaty
zawierajgcej opinie w sprawie nadania / odmowy nadania dr. inz.
Dominikowi Rybarczykowi stopnia doktora habilitowanego.

Nastepnie Przewodniczacy Komisji otworzyt dyskusje na temat oceny dorobku
naukowego Habilitanta. Udzielit gtosu Recenzentom, proszac o przedstawienie swoich
recenzji.



Pierwszy gtos zabrat prof. dr hab. inz. Grzegorz Litak, ktéry powiedziat, ze dr inz.
Dominik Rybarczyk przestawit innowacyjne podejscie do napedéw elektrohydraulicznych.
Wybrane metody sterowania i nadzorowania opart na swoich wynikach opublikowanych
w uznanych periodykach naukowych, wygtoszonych na konferencjach oraz na swoim
doswiadczeniu wdrozeniowym. Kandydat byt tez aktywny we wspoétpracy z innymi o$rodkami
naukowymi w Kraju i zagranicg. Na uwage zastuguja wyrdznienia otrzymane na wystawach
oraz targach krajowych i zagranicznych. Jednoczesnie prowadzit intensywna prace
dydaktyczng. Pod swoim kierunkiem wypromowat duza liczbe inzynieréw i magistrow
w zakresie Inzynierii Mechanicznej, dla ktérych byt opiekunem w ich pracach dyplomowych
I magisterskich.

W przedstawione] monografii Habilitant przedstawit wstep do zaproponowanych
w tytule zagadnien z uwzglednieniem metod liniowych wykorzystujgcych regulatory PID.
Nastgpnie na wybranych przyktadach przedstawit ich zastosowanie w nowoczesnych
sterownikach. Waznym zagadnieniem jest optymalizacja ich dziatania. Cel zostat osiagniety
przez zastosowanie operacji niecatkowite] (frakcjonowanej) pochodnej do uogodlnienia
regulatorow PID. Tematyka ta byt rozwijana w dotaczonych do osiagniecia publikacjach.

Charakter osiggniecia naukowego:

Monografia i artykuty przedstawione do osiggniecia naukowego majg charakter
aplikacyjny zwigzany ze sterowaniem zaworéw. O ile monografia oraz prace A1-3, R1-5 sg
ze sobg scisle powigzane to pozostate prace majg charakter uzupetniajgcy koncentrujgc sie
na identyfikacji (nadzorowaniu) i sterowaniu roznych uktadoéw. Podjeta przez Kandydata
tematyka jest wazna w rozwoju dyscypliny Inzynieria Mechaniczna. Warto zwréci¢ uwage na
to, ze wiodgcy temat jest kontynuacjg pracy doktorskiej kandydata ,Badanie napedu
elektrohydraulicznego z zaworem proporcjonalnym sterowanym silnikiem synchronicznym”
(Poznan 2014). W kilku przedstawionych pracach (w periodykach naukowych) Kandydat jest
jedynym autorem w innych ma duzy udziat.

Uwagi krytyczne:

1. Zasadniczo monografia i inne zwigzane prace sa kontynuacjg pracy doktorskiej.
Przebadano tylko ukfady liniowe. Brakuje analizy ukladéw nieliniowych pomimo
wprowadzenia do algorytméw pewnych elementéw nieliniowych zwigzanych np.
z ograniczeniem amplitudy.

2. W monografii brakuje dyskusji o wifasciwosciach cztonéw utamkowej pochodnej
w regulatorze. Dotyczy to zwtaszcza przejawiania wtasciwosci tzw. wielu statych czasowych
relaksacji jednoczesnie (multiple relaxation rates).

3. Przedstawiono najprostsze schematy sterowania. Brak jest propozyciji uktadéw o wieksze;
liczbie potgczen na wejsciu i wyjsciu.

Osiagniecia dodatkowe:

Poza zgtoszonymi osiggnieciami naukowymi zwigzanymi bezposrednio z habilitacjg Autor
otrzymat dziewie¢ patentdw byt kierownikiem w 4 projektach naukowych oraz recenzentem
wielu prac w wydawnictwach naukowych oraz recenzentem projektow badawczych.
Uczestniczyt w wielu konferencjach naukowych krajowych i zagranicznych.

Aktywnos¢ w projektach badawczych po uzyskaniu stopnia naukowego doktora,
aktywnosc¢ organizacyjna:

Kandydat uczestniczyt w wielu projektach badawczych w charakterze kierownika (w
tym w dwoch projektach NCBIiR) oraz wykonawcy (w kilku projektach NCBIR oraz w 7
Projekcie Ramowym UE, a takze w projektach Volkswagen Polska oraz Samsung). W wielu
przypadkach prace w projektach byty inspiracjg do podjecia uzupetniajacych badan
naukowych w rozwazanych tematach.

Staze naukowe i przemystowe:

Kandydat odbyt staz przemystowy w Intrex s.z.0.0. pracujgc jako projektant uktadow
sterowania i programista sterownikéw (2015). Na swoim koncie ma tez dwa miesieczne
staze CEEPUS - University Russse, Bulgaria (2017 i 2018).

Aktywnos¢ dydaktyczna oraz w zakresie popularyzacji nauki:

Dziatalnos¢ dydaktyczna Kandydata obejmowata standardowe zajecia dla studentéw jak
komputerowe sterowanie maszyn: Projektowanie | montaz elektroniki, Napedy



mechatroniczne, Mikroprocesory, Podstawy  automatyki, Komputerowe sterowanie
urzadzeniami  medycznymi, programowanie  mikro-kontrolerow bitowych.  Kandydat
wypromowat ponad 30 inzynieréw oraz 18 magistrow. Na szczegélna uwage zastuguje
publikacja 4 artykutdw razem ze studentami oraz 8 wyrdznien uzyskanych przez jego
dyplomantéw za przediozone prace dyplomowe pod jego kierunkiem. W pracy
popularyzatorskiej prowadzit tez cykl wyktadow dla uczniow szkét érednich oraz seminarium
dla Poznarskiego Towarzystwa Przyjaciot Nauk.
Wyréznienia:
Kandydat otrzymat wiele wyréznien i medali za wynalazki i wdrozenia, ktore byty
prezentowane na wielu wystawach i targach krajowych i zagranicznych.
Wspétpraca naukowa w Kraju i z zagranicg po doktoracie:

Kandydat prowadzit wspotprace z kilkoma o$rodkami naukowymi w Polsce. Jego wspotpraca
migdzynarodowa obejmowata uczestnictwo w projektach Europejskich EMERALD, 7
Program Ramowy oraz wspdtprace z Technicznym Uniwersytetem Liberec w Czechach.

Podsumowuijac, wobec powyzej przytoczonych argumentéw stwierdzam, ze osiggniecia
naukowe, aktywnos¢ naukowa, organizacyjna i dydaktyczna dr inz. Dominika Rybarczyka
spetniaja wymagania stawiane kandydatom do stopnia doktora habilitowanego w stosownej
ustawie o stopniach naukowych i tytule naukowym oraz o stopniach i tytule w zakresie sztuki.
W zwigzku z tym pozytywnie oceniam jego wniosek o nadanie stopnia doktora
habilitowanego w dziedzinie Nauk Inzynieryjno-Technicznych w dyscyplinie Inzynieria
Mechaniczna.

Nastgpnie zabrat glos prof. dr hab. inz. Andrzej Burghardt, ktory stwierdzit,
Zze osiggnieciem, jakie Habilitant podaje we wniosku, jest monografia pt. ,Napedy
elektrohydrauliczne. Wybrane metody sterowania i nadzorowania” oraz cykl 13-tu artykutow,
ktére Whnioskodawca spiat wspdlnym tytutem: ,Badania urzadzen mechatronicznych
W zakresie wybranych metod sterowania | nadzorowania”. Prace Habilitanta, wymienione
w monografii i 13 publikacjach, dotyczg kilku osiggnieé¢ czgsto niezwigzanych ze soba.
Lektura przedstawionego osiagniecia pozwala jednak na wskazanie kilku gtéwnych
osiggnig¢, takich jak:

e opracowanie metod nadzorowania napedow elektrohydraulicznych z zastosowaniem
czujnikéw przyspieszenia oraz matryc z czujnikami IR,

® opracowanie nowych zaworéw elektrohydraulicznych z silnikami obrotowymi,

e Zzastosowanie réwnan rozniczkowych niecatkowitego rzedu do sterowania serwonapedu
elektrohydraulicznego,

e zbudowanie haptycznego systemu sterowania manipulatorem hydraulicznym,

® opracowanie rozwigzania wykrywajacego brak obiektu nad palnikiem kuchenki gazowej,

® Opracowanie i zastosowanie systemu wizyjnego do nadzoru i oceny stopnia separac;ji
elektrostatycznej,

* oOpracowanie systemu do sterowania i nadzorowania pracy hybrydowego wdzka
inwalidzkiego.

Reasumujgc, wskazane osiagnigcia w mojej ocenie spetniaja wymagania ustawy,
dotyczace posiadania w dorobku osiggnigcia naukowego stanowigcego znaczny wktad
w rozwoj dyscypliny.

Habilitant, w odniesieniu do wymogu ustawy, dotyczgcego wykazania sig istotng
aktywnos$cia naukowg albo artystyczng realizowang w wiecej niz jednej uczelni, instytucji
naukowej lub instytucji kultury, w szczegdlnosci zagranicznej, zignorowat ogdlnie dostepny
wzor wniosku i sam wprowadzit sobie sposéb prezentagji osiggnigé, tym samym
wprowadzajgc chaos, trudno$é w ocenie i pytanie, co taka czynno$é miata na celu.
We wniosku, zamiast pkt. 5 ze wzoru dostepnego na stronach RDN, mamy: pkt. 5
,Szkolenia”, pkt. 6 ,Wspdipraca krajowa z jednostkami naukowymi®, pkt. 7 Wspdipraca
miedzynarodowa”, pkt. 8 ,Staz przemystowy”.



Szkolenia, jak i staze przemystowe, nie sg aktywnoscig naukowa w mys| zapisow
ustawy, poniewaz nie sa realizowane w uczelni czy instytucji naukowej, dlatego w tym
punkcie nie biore ich pod oceng jako niespetniajace zapisow ustawy.

Sformutowanie zawarte w ustawie ~W Wigcej niz jednej uczelni, instytucji naukowej”
swiadczy o podaniu, gdzie w ramach realizowanych aktywnosci Habilitant przebywat.
We wniosku nie znajduje dat. Habilitant podaje jedynie skutki wspotpracy z innymi
podmiotami.

Habilitant w ramach dziatalnosci naukowej wykazat wspodtprace z Zachodniopomorskim
Uniwersytetem Technologicznym w Szczecinie, Politechnikg Bydgoska oraz Uniwersytetem
Zielonogorskim.

Stwierdzam, ze punkt ustawy odnoszacy sie do informacja o wykazywaniu sig istotng
aktywnoscig naukowa albo artystyczng realizowana w wigcej niz jednej uczelni, instytucji
naukowej lub instytugji kultury, w szczegélnosci zagranicznej, w odniesieniu do Kandydata
jest dyskusyjny, spefniony w minimalnym stopniu.

Dr inz. Dominik Rybarczyk jest promotorem 33 prac inzynierskich i 18 prac
magisterskich. Czterokrotnie petnit lub petni funkcje promotora pomocniczego. Niestety, mam
tutaj bardzo duzy niedosyt dlaczego Whnioskodawca nie podat tematéw doktoratow, dyscyplin
ktorych dotyczy promotorstwo pomocnicze, a podat informacje o wszystkich tytutach prac
inzynierskich i magisterskich.

Habilitant jest autorem Iub wspotautorem 9 patentéw. Brat udziat w 19 konferencjach,
z ktdrych dwie odbyty si¢ poza granicami kraju.

Wysoko oceniam aktywnos¢ w pracach grantowych. Dr inz. Dominik Rybarczyk byt
Kierownikiem 4 projektéw oraz wykonawcg w 14 projektach: w tym réwniez znajdujg sig
projekty edukacyjne. Ponadto dwukrotnie brat udziat w programie CEEPUS.

Habilitant wykonat Szereg recenzji w czasopismach. Jest cztonkiem Klastra
Doskonatosci  Politechniki Poznanskiej - Inzynieria Biomedyczna, cztonkiem komisji
rekrutacyjnej, czlonkiem komisji odbierajgcej prace badawcze finansowane z dotacji
na dziatalnos¢ statutows

W ramach wspétpracy z przemystem mamy wykazane prace zlecone lub projekty
realizowane na rzecz firm: Renex, CERTIGON sp. z 0.0., firma Mikrostyk Gniew, Mzuri-Agro
Sp. Z 0.0. sp. k, SAMSUNG Electronics Manufacturing Poland, Volkswagen Polska, Aesculap
Chifa sp. z 0.0.

Podsumowujac, bardzo wysoko oceniam aktywnos$é Habilitanta w obszarze wspétpracy
Z przemystem.

Habilitant odbyt szereg szkolen i kurséw oraz za swojg dziatalnos¢ otrzymywat nagrody
krajowe i zagraniczne.

Dorobek publikacyjny Kandydata zawiera blisko 80 prac. Wskazniki bibliometryczne sg
na dobrym poziomie: wg bazy Web of Science Indeks Hirscha wynosi h=6, przy liczbie

Jako kolejny wystapit prof. dr hab. inz. Tomasz Krzyzynski, ktory powiedziat, ze dr inz.
Dominik Rybarczyk od poczatku swojej kariery naukowej jest zwigzany z Politechnikg
Poznanska, ktérej jest absolwentem (temat pracy magisterskiej ,Badanie napedu z silnikiem
krokowym”, 2010 r.). Badania nad zagadnieniami budowy i eksploatacji urzadzen
mechatronicznych Kandydat podjat jako asystent w Zaktadzie Urzadzen Mechatronicznych
macierzystej Uczelni, gdzie pod kierunkiem prof. dr. hab. inz. Andrzeja Mileckiego
przygotowat rozprawe doktorska nt.  Badanie napedu elektrohydraulicznego z zaworem
proporcjonalnym sterowanym silnikiem synchronicznym”, 2014 r., a obecnie jest adiunktem
naukowo-dydaktycznym.



Oceny osiggniecia naukowego dr. inz. Dominika Rybarczyka dokonano na podstawie
dotgczonego do wniosku autoreferatu, zawierajgcego omowienie cyklu  publikacii
powigzanych tematycznie, pt. ,Badania urzadzen mechatronicznych w zakresie wybranych
metod sterowania i nadzorowania”, opublikowanych po uzyskaniu stopnia naukowego
doktora oraz autorskiej monografii pt. ,Napedy elektrohydrauliczne. Wybrane metody
sterowania i nadzorowania”. Z zatgczonych o$wiadczen wspotautoréw  wynika, ze
merytoryczny udziat Kandydata jest (z trzema wyjatkami) wiekszosciowy (70% - 80%). Udziat
ten dotyczy koncepcji pracy i sformutowania problemu, postawienia hipotez i podstaw
metodologii badawczej, przeprowadzenia prac eksperymentalnych oraz koncowej redakcji
pracy i dyskusji wynikow.

Jak wynika z przedstawionego przez Kandydata wykazu opublikowanych prac
naukowych, podejmowana przez Niego tematyka badawcza skupiata sie wokdt zagadnier
sterowania w urzgdzeniach znajdujgcych zastosowanie w ztozonych  systemach
mechatronicznych. Wktad dr. inz. Dominika Rybarczyka do dyscypliny naukowej inzynieria
mechaniczna to przede wszystkim opracowanie i numeryczne przetestowanie efektywnych
modeli symulacyjnych, wraz z innowacyjnymi metodami sterowania i nadzorowania oraz ich
weryfikacja doswiadczalna. W szczegolnoéci, badania Kandydata dotyczyty takich uktadow
mechatronicznych jak serwonapedy elektrohydrauliczne, zawory elektromechaniczne
i elektrohydrauliczne, separator elektrostatyczny oraz urzadzenia w postaci wozka dla osoby
niepetnosprawne;, Wwyposazonego w naped hybrydowy. Osiggniecie naukowe Kandydata
W wymienionych zastosowaniach, zaréwno w $wietle waloréw poznawczych, jak
i aplikacyjnych nalezy ocenié jako bardzo dobre.

Zaréwno dorobek, jak i osiggniecie naukowe dr. inz. Domiknika Rybarczyka stanowig
istotny wktad w  rozwg innowacyjnych metod sterowania i nadzoru w uktfadach
mechatronicznych. Prof. dr hab. inz. Tomasz Krzyzynski ocenit pozytywnie osiggniecie
naukowe i aktywno$é Kandydata, zgadzajgc sie ze stanowiskiem pozostatych Recenzentow
I popart wniosek o nadanie dr. inz. Dominikowi Rybarczykowi stopnia naukowego doktora
habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria
mechaniczna

Kolejng opinie wyrazit prof. dr hab. inz. Jarostaw Stryczek, ktory powiedziat,
ze dokonujgc syntetycznej oceny dorobku naukowego, dydaktycznego i organizacyjnego
dra inz. Dominika Rybarczyka stwierdza, co nastepuje:

- Habilitant uzyskat dwa powazne osiggniecia naukowe w dziedzinie nauk inzynieryjno —
technicznych, w dyscyplinie inzynieria mechaniczna. Pierwsze z nich to monografia naukowa
zatytutowana ,,Napedy elektrohydrauliczne. Wybrane metody sterowania i nadzorowania”
wydana przez Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej w 2023r, napisana w jezyku polskim,
ktorej Habilitant jest jedynym autorem. W monografii przedstawiono synteze wiedzy
dotyczacej projektowania, realizacji oraz badan elektrohydraulicznych napedéw liniowych.
Jest to dzieto oryginale i stanowi autorski wktad w podang wyzej dziedzine i dyscypline.
Prof. dr hab. inz. Jarostaw Stryczek stwierdzif, ze szczegétowe osiagniecia opisat w recenzji.
- Drugie osiggniecie to cykl 13-stu powigzanych tematycznie artykutow naukowych, ktore
opisano wspolnym tytutem: . Badania urzgdzen mechatronicznych w zakresie wybranych
metod sterowania i nadzorowania’. Artykuty te opublikowano w jezyku angielskim,
W renomowanych czasopismach naukowych z IF Iub recenzowanych materiatach
konferencyjnych. Cztery publikacje sg jedno autorskie, zas w dziewieciu udziat Habilitanta
jest albo wiekszosciowy albo na tyle istotny, ze mozna zaliczy¢ te prace jako Jego

osiagniecie.
Habilitant uzyskat wysokie wskazniki naukowo-metryczne: IF-12,13, Index Hirscha - 8,
cytowania - 230. Wskazniki te Swiadcza o widoczne] obecnosci Habilitanta

W nauce miedzynarodowej oraz wartosci merytorycznej Jego prac.

Kandydat uzyskat inne osiagnigcia naukowe, w postaci artykutéw, patentow oraz
osiggniecia techniczne, w postaci urzgdzen wdrozonych w przemysle, a osiagniecia
techniczne sg specjalnie istotne w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.



Habilitant legitymuje sie takze bogatym dorobkiem dydaktycznym i organizacyjnym.
Petnit rowniez role promotora pomocniczego, co przygotowuje Go do petnienia roli promotora
prac doktorskich.

Habilitant, realizujac projekty oraz wdrozenia przemystowe, nabyt umiejetnosci pracy
W zespole, jak tez kierowania zespotem badawczym, co jest szczegdlnie istotne dla
samodzielnego pracownika nauki i przysztego lidera grupy naukowe;.

Podsumowujgc stwierdzam jednoznacznie, ze dr inz. Dominik Rybarczyk spetnia
wszelkie warunki niezbedne do uzyskania stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk
inzynieryjno — technicznych, w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.

Nastepnie gltos zabrat Cztonek Komisji, prof. dr hab. inz. Stanistaw Legutko, ktory
powiedziat, ze dr inz. Dominik Rybarczyk, po uzyskaniu stopnia naukowego doktora, wykazat
sie znacznym wkfadem w rozwoj dyscypliny naukowej inzynieria mechaniczna, w zakresie
wybranych metod sterowania i nadzorowania urzgdzen mechatronicznych oraz sposobow
ich implementacji, zwtaszcza jezeli chodzi o:

. implementacje autorskich metod nadzorowania napedoéw elektrohydraulicznych
Z zastosowaniem czujnikéw przyspieszenia oraz matryc z czujnikami IR;

. opracowanie nowych zaworéow elektrohydraulicznych z silnikami obrotowymi;

. zastosowanie rownan rézniczkowych niecatkowitego rzedu do opisu obiektow
i sterowania serwonapedu elektrohydraulicznego:;

. opracowanie i zbudowanie haptycznego systemu sterowania manipulatorem
hydraulicznym:;

. opracowanie autorskiego algorytmu i systemu wykrywajacego brak obiektu nad
palnikiem kuchenki gazowej;

. opracowanie i zastosowanie systemu wizyjnego do nadzoru i oceny stopnia separacji
elektrostatyczne;j;

. opracowanie systemu do sterowania oraz do nadzorowania pracy wodzka

inwalidzkiego z napedem hybrydowym.

Aktywnosé naukowa Habilitanta dotyczy dziatalnosci badawczej, publikacyjnej,
wdrozeniowej i innowacyjnej, w tym wykonywanej w wiecej niz jednej uczelni. Jest aktywny,
jezeli chodzi o realizacje prac dla przemystu. Osiggniecia dr. inz. Dominika Rybarczyka
w zakresie dorobku dydaktycznego, popularyzatorskiego i organizacyjnego sa na bardzo
dobrym poziomie. Dr inz. Dominik Rybarczyk jest dojrzatym pracownikiem naukowym,
samodzielnie potrafigcym tworzy¢ wiedze i jg upowszechniaé przez publikacje, referaty,
wdrozenia oraz réznorodne w formie zajgcia dydaktyczne. Stopier doktora habilitowanego
bedzie wigc formalnym uprawomocnieniem istniejacej sytuacji faktycznej, dlatego wnioskuje
0 wystgpienie z wnioskiem do Rady Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna Politechniki
Poznanskiej o nadanie dr. inz. Dominikowi Rybarczykowi stopnia naukowego doktora
habilitowanego.

Nastepnie Przewodniczacy Komisji oddat glos dr. hab. inz. Krzysztofowi Talasce,
prof. PP, ktéry powiedzial, ze dr inz. Dominik Rybarczyk zajat sie aktualng tematyka
dotyczacg metod sterowania i nadzorowania napedow elektrohydraulicznych, Przedstawiony
we wniosku warsztat badawczy, wyniki badan oraz mozliwosci aplikacyjne nalezy oceni¢
jednoznacznie pozytywnie. Ponadto nalezy stwierdzié, ze podejmowana problematyka
badawcza, miesci sie w zakresie tematycznym dyscypliny inzynieria mechaniczna.

Analiza dorobku naukowego wchodzgcego w skiad przedstawionego przez dra inz.
Dominika Rybarczyka osiggnigcia naukowego we wszystkich obszarach aktywnosci
naukowo-badawczej, wdrozeniowej, dydaktyczne;j, popularyzatorskiej oraz organizacyjnej
wskazuje, iz spetnia on wymagania stawiane Kandydatom ubiegajacym sie o status
samodzielnego pracownika naukowego.

Podsumowujgc, osiggniecia Habilitanta w zakresie dziatalnosci badawcze;j,
organizacyjne;j, dydaktycznej i popularyzatorskiej spetniajag wymagania stawiane przez
Ustawe o Stopniach i Tytule Naukowym i mogg one by¢ podstawg do ubiegania sie o stopien
doktora habilitowanego w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.



Jako ostatni gtos zabrat Przewodniczgcy Komisji, prof. dr hab. inz. Jerzy Swider, ktory
zwrocit sie do Cztonkéw Komisji z zapytaniem, czy ktos jeszcze cheiatby zabrag¢ gtos.

Prof. dr hab. inz. Grzegorz Litak, prof. dr hab. inz. Andrzej Burghardt, prof. dr hab.
inz. Tomasz KrzyzyAski oraz prof. dr hab. inz. Jerzy Swider odbyli krétka dyskusje
odnoszacy sie do aktywnosci Habilitanta ,w wigcej niz jednej uczelni, instytucji naukowej”,
ostatecznie stwierdzajac, ze Habilitant spetnit ten wymag.

W zwiazku z brakiem dalszych glosow, Przewodniczgcy stwierdzit, ze dyskusje
uwaza za zamknieta. Nastepnie podsumowat dyskusje stwierdzajgc, ze:

Opinie, odnoszace sie do osiggnieé naukowo-badawczych | aktywnosci naukowej
dr. inz. Dominika Rybarczyka, w zakresie dyscypliny inzynieria mechaniczna, przedstawione
W recenzjach, a takze w wypowiedziach Cztonkow Komisji i Sekretarza sg pozytywne.
Zakres zainteresowan naukowych Kandydata obejmuje zagadnienia z obszary badan
urzgdzen mechatronicznych w aspekcie wybranych metod sterowania i nadzorowania.

Osiagniecia Habilitanta w postaci cyklu sktadajgcego sie z autorskiej monografii
pt. ,Napedy elektrohydrauliczne. Wybrane metody sterowania i nadzorowania” oraz
13 publikacji (w tym 4 autorskich), powigzanych ze sobg tematycznie, sg zZnaczgce. Prace te
zostaty opublikowane w renomowanych czasopismach z Impact Factorem od 0,743
do 3,847, a Zsumowany Impact Factor tych prac wynosi 20,821. Osiggniecia Habilitanta
cechujg sie wysokim poziomem naukowym, innowacyjnym charakterem, sg oryginalne
i stanowig Znaczacy wktad w rozwoj dyscypliny inzynieria mechaniczna. Uzyskane wyniki
badan oceniam pozytywnie i stwierdzam, ze majg one duze znaczenie poznawcze, a przy
tym posiadajg charakter aplikacyjny.

Dorobek publikacyjny Habilitanta jest bogaty. Obejmuje tgcznie 42 artykuty naukowe,
w tym 17 w czasopismach indeksowanych w bazie JCR. Habilitant jest autorem lub

oraz zsumowany IF = 47 825

Habilitant brat udziat w realizacji 17 projektow badawczych. Odbyt dwa staze
zagraniczne CEEPUS oraz jeden staz przemystowy. Jest wspétautorem dziewieciu patentow
oraz jednego zgtoszenia patentowego.

Kandydat ma roéwniez liczne osiggniecia dydaktyczne | organizacyjne. Jest On
cztonkiem towarzystw naukowych, przygotowuje recenzje prac naukowych, posiada wiele
osiagniec organizacyjnych oraz osiggnie¢ w obszarze popularyzacji nauki. Zostat
wielokrotnie wyrézniona nagrodami za dziatalno$é naukowsy i dydaktyczna.

Osiggnigcia naukowe Habilitanta w wystarczajgcym stopniu czynig zatem zadosé
wymaganiom okreslonym w art. 219 pkt 1 — 3 Ustawy z dnia 20 lipca 2018 r.: Prawo
0 szkolnictwie wyzszym i nauce.

Prof. Jerzy Swider stwierdzit w  konkluzji, ze biorac pod uwage przytoczone
stwierdzenia, popiera wniosek o nadanie dr. inz. Dominikowi Rybarczykowi stopnia
naukowego doktora habilitowanego nauk iniynieryjno-technicznych, w dyscyplinie inzynieria
mechaniczna.

Rybarczykowi.

Przypomniat, ze gtosowanie odbedzie sie na zasadzie bezwzgledne; wiekszosci
gtosow. Nastepnie poinformowat, ze we wniosku wszczynajacym postepowanie Habilitant nie
wnidst prosby o gtosowanie w trybie tajnym.

Majgc to na uwadze, Przewodniczgcy poprosit sekretarza komisji dra hab. inz.
Krzysztofa Talaske, prof. PP o przeprowadzenie gtosowania, ktéry poprosit Cztonkéw
Komisji o oddanie gtoséw w trybie jawnym, przez podniesienie reki.

Przewodniczgcy stwierdzit, ze w wyniku przeprowadzonego gfosowania jawnego
uchwata zawierajaca pozytywng opinie w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego



dr. inz. Dominikowi Rybarczykowi zostata przyjeta 7 gtosami »za8", 0 glosow Jprzeciw”
i 0 glosow »~Wstrzymujgcych sie” i stata sie prawomocna w chwili Je] podjecia.

podstawie podejmie uchwate o nadaniu lub uchwate o odmowie nadania dr. inz. Dominikowi
Rybarczykowi stopnia doktora habilitowanego.

Sekretarz Komisji Przewodniczacy Komisji
Habilitacyjnej Habilitacyjne;
dr hab. inz. Krzysztof Talaska, prof. dr hab. inz. Jerzy Swider
prof. PP . (
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