PROTOKOL
Komisji Doktorskiej do przyjecia rozprawy doktorskiej i jej dopuszczenia do publicznej obrony
oraz przyjecia obrony rozprawy doktorskiej
mgr. inz. Roberta Salamona

Komisja  powolana przez Rad¢  Dyscypliny Inzynierii  Mechanicznej  Politechniki ~ Poznanskiej
w dniu 28 czerwca 2024 roku w skladzie:

dr hab. inz. Roman Starosta — przewodniczacy,

dr hab. in7. Tomasz Bartkowiak,

dr hab. inz. Jacek Buskiewicz,

ha T

dr hab. inz. Dorota Czarnecka-Komorowska, prof. PP,
dr hab. inz. Malgorzata Jankowska,
dr hab. inz. Witold Stankiewicz,

dr hab. inz. Maciej Tabaszewski,
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dr hab. inz. Grazyna Sypniewska-Kaminska — promotor,
9. drinz. Pawel Fritzkowski — promotor pomocniczy,

na posiedzeniu w dniu 11 pazdziernika 2024 roku stwierdzila, ze:

— mgr inz. Robert Salamon przygotowal rozprawe doktorska pt. ..Identyfikacja parametréw i weryfikacja
doswiadczalna modelu matematycznego wybranych nieliniowych uktadow mechanicznych™;

— mgrinz. Robert Salamon przedstawit glowne tezy rozprawy na seminarium naukowym Rady Dyscypliny Inzynieria
Mechaniczna PP w sali Wydziatu Inzynierii Mechanicznej nr 208 w dniu 21 czerwca 2024 r;

— tematyka rozprawy odpowiada dyscyplinie naukowej — inzynieria mechaniczna.

Komisja proponuje powotac trzech recenzentow rozprawy sposrod nastepujacych osob:

prof. dr hab. inz. Grzegorz Kudra, Politechnika Lodzka

dr hab. inz. Andrzej Urbas, Uniwersytet Bielsko-Bialski

dr hab. inz. Jarostaw Latalski, Politechnika Lubelska

prof. dr hab. inz. Bogdan Posiadala, Politechnika Czestochowska
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Podpisy czlonkéw Komisji:

1. drhab. inz. Roman Starosta — przewodniczacy

2. dr hab. inz. Tomasz Bartkowiak

3. drhab. inz. Jacek Buskiewicz (/; i /
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4. drhab. inz. Dorota Czarnecka-Komorowska, prof. PP
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