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Komisji powolanej przez Rade Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna
Politechniki Poznanskiej ds. postgpowania
w sprawie nadania stopnia doktora mgr inz. Wojciechowi Paszkowiakowi
z dnia 21.11.2025 w sprawie wyrdznienia rozprawy doktorskiej

W imieniu Komisji powolanej przez Rade Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna Poli-
techniki Poznanskiej ds. postepowania w sprawie nadania stopnia doktora mgr inz. Wojcie-
chowi Paszkowiakowi wnioskuje o wyrdznienie Jego pracy doktorskiej pt. ,Kinematyka i
dynamika automatycznego pociggu logistycznego”, ktorej publiczna obrona odbyta si¢ w
dniu 21 listopada 2025 r.

Promotorem pracy byl dr hab. inz. Tomasz BARTKOWIAK, prof. uczelni z Politechniki
Poznanskiej, a promotorem pomocniczym dr inz. Marein PELIC.
Recenzentami rozprawy doktorskiej byli:

1. dr hab. inz. Dariusz Wigeckowski z Politechniki Warszawskiej
2. prof. dr hab. inz. Mireslaw Pajor z Politechniki Morskiej w Szczecinie
3. dr hab. inz. Andrzej Urbas, prof. UBB z Uniwersytetu Bielsko-Bialskiego

Na podstawie pozytywnych opinii recenzentow i zawartego wniosku o wyrdznienie dysertacji
oraz w wyniku dyskusji przeprowadzonej na posiedzeniu niejawnym oraz stwierdzeniu spel-
nienia kryteriow okreslonych w rozdz. 1. pkt. 1 Regulaminu Wyr6zniania Rozpraw Doktorskich
(Uchwata Nr 7/1V/2/2023 Rady Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna
z dnia 27 lutego 2023 r.). Komisja podjeta w tajnym glosowaniu jednomyS$lne/wi¢kszo$cig
gloséw stanowisko popierajace zlozenie wniosku o wyréznienie rozprawy doktorskiej do Rady
Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna Politechniki Poznanskiej.
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W zwiazku z powyzszym Komisja przedstawia Radzie Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna PP
wniosek o wyrdznienie rozprawy doktorskiej mgra inz. Wojciecha Paszkowiaka z prosba
o podjecie odpowiedniej uchwaty.
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Uzasadnienie wniosku
0 wyrdznienia rozprawy doktorskiej
mgr inz. Wojciecha Paszkowiaka
pt. ,Kinematyka i dynamika automatycznego pociagu logistycznego”

Komisja powotana przez Rade Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna Politechniki Poznan-
skiej ds. postepowania w sprawie nadania stopnia doktora mgr inz. Wojciechowi Paszkowia-
kowi stwierdzila, ze dwie recenzje, dr hab. inz. Dariusza Wieckowskiego 1 prof. dr hab. inz.
Mirostawa Pajora zawieraja jednoznaczne wnioski o wyrdznienie rozprawy. Wnioski te wyka-
zuja, ze praca spetnia kryteria okreslone w § [ pkt 1-2 Regulaminu wyrdzniania rozpraw dok-
torskich RD IMech. W szczegolnoscei sg to nastepujace elementy.

Oryginalno$¢ zastosowanych metod zostata wskazana w nastepujacych elementach:

e oryginalny model matematyczny pociagu logistycznego, uwzgledniajacy zjawiska
dynamiczne 1 kinematyczne,
» nowatorskie sformulowanie problemu badawczego dotyczacego zapewnienia bezko-
lizyjnego przejazdu pociagu w zamknigtym korytarzu transportowym,
o zaprojektowanie algorytmu sterowania bazujgcego na ograniczonym zakresie in-
formacji sensorycznej,
» przygotowanie zaawansowanych modeli oraz procedur ich rozwiazywania w $ro-
dowiskach Python i Wolfram Mathematica,
» egzemplifikacje 1 weryfikacje metody umozliwiajace oceng jej poprawnosci.
Wysoki poziom merytoryczny zostal uargumentowany nast¢pujgcymi elementami:
e praca zawiera usystematyzowang wiedz¢ dotyczacg modelowania i sterowania pocig-
giem logistycznym,
e Doktorant wykonal ,.bardzo obszerne badania symulacyjne”,
» poziom pracy okreslono jako ..wysoki merytorycznie, uzasadniony wiedzg z zakresu
badan symulacyjnych z kinematyki i dynamiki, popartych eksperymentami™,
» przedstawione analizy i wyniki stanowig spéjna i poprawng podstawe do formulo-
wania wytycznych dla dalszych badan nad uktadami mobilnymi.
Wartoé¢ aplikacyjna wykazano w nastepujacych elementach:
e opracowana metoda umozliwia zastapienie manualnego sterowania pociagiem logi-
stycznym automatycznym systemem sterowania,
* rozwigzania moga znalez¢ zastosowanie w ,.rzeczywistych ukladach transportu we-
wnetrznego”,
e wyniki badan zostatly ,,poddane walidacji eksperymentalnej”,
e przygotowano ,,podstawy do wdrozenia automatycznego sterowania w $rodowisku
przemyslowym”,
e dokumentacja modeli i procedur stanowi ..bardzo cenne kompendium wiedzy” dla
projektowania trajektorii robotéw mobilnych klasy pociag logistyczny.
Przedstawione w recenzjach argumenty jednoznacznie potwierdzajg oryginalnosc, wysoki po-
ziom merytoryczny oraz warto$¢ aplikacyjna rozprawy, co uzasadnia rekomendacje jej wyrdz-
nienia.
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